Funktionen
f gerade <= f(x) = f(—x) fiir alle x
f ungerade <= f(x) = —f(—x) fiir alle x
f T-periodisch <= f(x+T) = f(x) fiir alle x

Gradient Hesse-Matrix
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Fourier-Reihe
Fourier-Reihe fiir eine T-periodische Funktion f : R — IR, wobei w = 27:
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mit den Fourier-Koeffizienten
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fgerade <= b=0 <= ¢ €R
fungerade <= a;=0 <= Rec;=0

Transformationen
Fourier — Transformation F(jw) / f(r) e« dr
Laplace — Transformation F (s / e dr

0
z—Transformation F(z) = 2 fiz *




Korrespondenzen f(¢) o—e F(jw) der Fourier-Transformation
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Korrespondenzen F(s) e—o f () der Laplace-Transformation
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Grundfunktionen in MATLAB Lineare Algebra in MATLAB
Ausdruck in MATLAB Ausdruck in MATLAB
s pi 1
V2 sqrt (2) a=|2 a = [1; 2; 3]
In3 log(3) 3
¢! exp (4) |la|| (Buklidische Norm) norm (a)
42-1072 4.2e-2 a-b dot (a,b)
13.7] abs (3.7) 1 23
c0s2° cosd (2) A_<4 5 6) A=1123; 45 6]
cos?2 (Bogenmal) cos (2) dritte Spalte von A A(:,3)
10! factorial(10) zweite Zeile von A A(2,:)
a+bj (a,beR) a+bx1, a+bx*]J Rang von A rank (A)
z (z€() conj (z) det A det (A)
arg(z) (Imz>0) angle(z) tr A (Spur von A) trace(a)
arg(z) (Imz<0) | angle(z)+2xpi AT IX
Losungvon Az =5 linsolve(A,b), A\b
char. Polynom von A poly (A)
Eigenwerte von A eig(A)
Eigenvektoren, -werte von A [V,Dl=eig(n)
QR-Zerlegung von A [Q,R]l=qr (a)

Differenzial- und Integralrechnung in MATLAB

Ausdruck in MATLAB

Gitter generieren meshgrid(X,Y)

Hohenlinien generieren contour(X,Y,Z)

Minimum von f : R” — R bei 0 € R" suchen fminsearch (@£, x0)

b1 [ b2
/ /f(x,y) dy | dx dblquad(ef,al,bl,a2,b2)
al \a2

quiver (X,Y,DX,DY)

Richtungsfeld generieren
[tnum, ynum] = ode45 (@f, [a b]l,v0)

y = f(t,y), y(a) = y0 auf [a, b] 16sen






